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PrOfungsantrag gem. § 44 PatG ist gestellt 

@ Verfahren zur Frequen2umset2ung 

@ Beschrieben wird ein Verfahren zur Frequenzumset- 
zung, bei dem ein periodlsches Eingangsslgnal durch Un- 
terabtastung mit einem Abtastsfgnal in ein bezuglich dem 
Elngangssignal niederfrequenteres Ausgangssignal fre- 
quenzumgesetzt wird. Die Frequenz des Abtastsignals 
wird da bei mittels eines digltalen Direkt-Synthetisierers 
vorgegeben, welcher durch ein aus dem Elngangssignal 
abgeleitetes Taktsignal mit elner zur Frequenz des Ein- 
gangssignals proportions I en Frequenz getaktet wird. 
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Beschreibung - Es ist zur Spektralanalyse des Eingangssignais ein* 

setzbar, da das Ausgangssignal keine durch die Abu- 
Die Erfindung beuifYl ein Verfahren gemaB dein Oberbe- stung bedingte Phasenspninge aufweist und das Fre- 
griff des Patentanspruchs 1. quenzspektruin des Ausgangssignal s deinzufolge dem 

Bin derartiges Verfahren ist beispielsweise aus der Litera- S Frequenzspektrutn des Eingangssignais entsphcht. 

turstelle Stadler, Hartmannsgrubcr: "Mcfitechnik", Verlag - Es eignel sich bestens zur Messung von durch Frc- 

Senn, TetLnang, 1985, Seiten 55 - 57 bekannt. Bei diesem quenzinodulation Oder Phasenrauschen gestorten Ein- 

Verfahren wird eine schneli ansteigende sMgezahnfQrmige gangssignalen, da die Periode des Abtastsignals bei ei- 

Spannung, deren Frequenz gleich der Frequenz des Ein- nein frequenzmodulienen Eingangssignal aufgrund des 

gangssignals ist, mil einer langsam ansteigenden weiieren lo als Frequenzteiler wirkcnden Direkl-Synthetisierers 

sagezahnforinigen Spannung verglichen. Als Vergieichser- derart variiert wird, daB beim frequenzmoduUerlen 

gebnis wird ein Abtastsignal erzeugt, welches zu den Zeit- Eingangssignal die gieichen Signalwerte wie beim un- 

punkten, in denen die schneLl ansteigende sagezahnfbrmige modulierten, d. h. ungest5rten, Eingangssignal abgeta- 

Spannung den Wert der langsam ansteigenden sagezahnfor- stet werden. 

migen Spannung erreicht, schmale Abtastimpulse aufweist. IS 

Mit diesem Abtastsignal wird das Eingangssignal abgeta- Die Erfindung wird nachfolgend anhand der Figur, die als 

stet. Es handek sich hierbei um eine Unterabtastung, da die Austiihrungsbeispiel eine Schaltungsanordnung zur Durch- 

Frequenz des Abtastsignals nicht mindestens um den Faktor fuhrung des erfindungsgemaBen Verfahrens zeigt, naher be- 

2 groQer als die Frequenz des Eingangssignais ist. schrleben. 

Der wesentliche Nachteil dieses Verfahrens besteht in 20 GemSfi der Figur wird das Eingangssignal dem Ein- 

dem RUcksprung der weiteren sagezahnformigen Spannung. gang E eines Leislungsteilers LT und tlber den Leistungstei- 

Aufgrund dieses RUcksprungs setzt sich das durch die Abta- ler LT dem Abtast-Halte-Glied AH und der Taktableiteinheit 

stung erzeugte Ausgangssignal aus mehreren aneinanderge- TA zugefiihrt. Die Taktableiteinheit TA erzeugt aus dem 

reihten Kurvenzilgen zusammen, wobei jeweils zwei be- Eingangssignal Ue, beispielsweise durch Verstarkung und 

nachbaite KurvenzUge gegeneinander phasenverschoben 2S Impubformung, das Taktsignal Uf, welches dem l^ktein- 

sind, d. h. das Ausgangssignal weist an den benachbarten gang TE des digitalen Direkt-Synthetisierers DS zugefuhrt 

Endpunkten von aneinander angrenzenden KurvenzUgen je- wild und die Zeitbasis des Direkt-Synthetisierers DS vor- 

weils einen Phasensprung auf, so daB es nur bereichsweise gibt. In der Taktableiteinheit TA kann des weiteren, falls die 

dem zeitlich gespreiztcn Eingangssignal entspricht. Frequenz fg des Eingangssignais Ug die maximal zulassige 

Der Erfindung liegl die Aufgabe zugrunde, ein Verfahren 30 Taktfrequenz des Direkt-Synthetisierers DS Uberschreitet, 

gemaB dem Oberbegriff des Patentanspruchs 1 anzugeben, eine Frequenzteilung der Frequenz fg des Eingangssignais 
mit dem sich Ausgangssignale erzeugen lassen* die keine^ Ug um einen ganzzahligen Faktor N] vorgenommen wer- 

Phasensprilnge aufweisen. den. Der Direkt-Synthetisierer DS erzeugt aus dem Tkktsi- 

Die Aufgabe wird erfindungsgemSB durch die kennzeich- gnal Uj das Oszillatorsignal Uq, dessen Frequenz fo kleiner 

nenden Merkmale des Patentanspruchs 1 gelost. \brteilhafte 35 als die Frequenz f^ des Taktsignals Ut ist. Der Kurvenver- 

Ausgestaltungen und Weiterbildungen ergeben sich aus den lauf des Oszillatorsignals Uq l^Bt sich dabei durch eine 

Unteranspriichen. Reihe von digitalen Datenwortem vorgegeben, welche vom 

Der Erfindung liegt die Erkenntnis zugrundc, dafi das Ab- Direkt-Synthetisierex DS, beispielsweise durch Auslesen ei- 

lastsignal mittcls eines digitalen Direkt-Synthetisierers. der ncs Spcichers und/odcr durch Bercchnung nach einem be- 

durch ein aus dem Eingangssignal abgeleitetes Taktsignal 40 stimmten Algorithmus. generiert werden. Die Datenworter 

angesteuert, d. h. getaktet wird, wobei die Frequenz des werden nacheinander in einem durch die Frequenz f-p des 

Taktsignals zur Frequenz des Eingangssignais proportional Taktsignals Uj festgelegten zeitlichen Abstand generiert 

ist, kontinuierlich und ohne zeiQiche Verz6geruag erzeugt und stellen jeweils denjenigen Wert des Oszillatonsignals 

werden kann, Die Frequenz des Abtastsignals wird dabei Uq dar, den dieses zu dem 2^itpunkt, in dem das jewel lige 

durch den Direkt-Synlhetisierer voi:;gegeben und ist, da der 45 Datenworl generiert wird, aufweist. Eine Analog-Digital- 

Direkt-Synthetisierer durch das Taktsignal getaktet wird, Wandlung der Reihe von Datenwortem und ggf. eine an- 

auch von der Frequenz des Taktsignals abhangig. schlieBende Glattung des durch die Analog-Digital- Wand- 

Der Direkt-Synthetisierer wird vorzugsweise derart pro- lung erzeugtcn Signals liefert dann den gcwunschten Kur- 

grammiert, daB er als Frequenzteiler mit einem nichtganz- venverlauf des Oszillatorsignal Uq. Der Direkt-Synthetisie- 

zahligen Teilerfaktor wirkt. Die Frequenz des Taktsignals ist 50 rer DS wirkt als Frequenzteiler mit einem das Verhaltnis aus 

demzufolgc groBer als die Frequenz des Abtastsignals und der Frequenz fj des Taktsignals U-p zur Frequenz fo des Os- 

sie ist zudem keine harmonische Frequenz der Frequenz des zillatorsignal Uq darstellenden nichtganzzahligen Teilerfak- 

Abtastsignals. tor. Das Oszillatorsignal Uq wird dem Impulsformer IF zu- 

In einer bevorzugten Ausgestaltung des Verfahrens gene- gefilhrt, der daraus das zum Oszillatorsignal Uq frequenz- 

riert der Direkt-Synthetisierer zunachst ein Oszillatorsignal 55 gleiche Abtastsignal Uy^ ^i^^gt- Das Verhaltnis aus der Fre- 

aus dem ein Impulsformer das Abtastsignal erzeugt quenz f/^ des Abtastsignals U;^ zur Frequenz fg des Ein- 

Das erfindungsgemaBe Verfahren verdnigt mehrere \bt- gangssignals Ug ist demzufolge ein nicbtganzzahliger Fak- 

teile in sich: tor, der groBer als 1 ist. Das Abtastsignal weist eine Viel- 

zahl schmaler Abtastimpulse auf, deren Breite deuUich 

- Es l^t sich bestens zur Messung eines hochfrequen- 60 schmaler, beispielsweise ca, 10 mal schmSler, als die Peii- 

ten Eingangssignais einsetzen, da die Frequenz des ode des Eingangssignais Ug ist und von denen die jeweils 

Ausgangssignals durch eine geeignetc Programmie- benachbarten Abtastimpulse um dne Periode f;^"^ des Ab- 

rung des Direkt-Synthetisierers auf einen Frequenz- tastsignals zeitlich voneinander beabstandet sind. Das 

wert eingesiellt werden kann, der im zuiassigen Fre- Eingangssignal Ug wird im Abtast-Halte-Glied AH, das 

quenzbereich eines zur Messung verwendeten MeBge- 65 durch das Abtastsignal U/^ angesieuert wird, zu Abtastzeit- 

rates liegU Die Messung des Eingangssignais wird punkten, die durch die Abtastimpulse des Abtastsignals 

dann auf eine Messung des Ausgangssignals zurtlckge- festgelegt werden, abgetastel. Das Abtast-Halte-Glied AH 

fUhrt. liefert dann als Ergebnis das Ausgangssignal Um> dessen 
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Frequenz fj^ kleiner als die Frequenz fg des Eingangs signals 
Ue ist und dessen Kurvenverlauf dem zeillich gesprcizten 
Eingangssignal entspncht. Das Eingangssignal Ue kann 
daher init dcin Abtasl-Hallc-Glicd AH nachgeschaltcten 
MeBgcrsiten durch Messung des Ausgangssignals Um ge^ 3 
messen werden. Zwischen Abtast-Haitc*Glicd AH und 
MeOgerate kann zusatzlich ein liefpaBfiUer TP zur Glattung 
des Ausgangssignals Um geschaltet sein. 

PatentansprUche lO 

1. Verfahren zur Frequenzumsetzung, bei dem ein pe- 
riodisches Eingangssignal (Ug) durch Unterablastung 
mit einem Abtastsignal (U^) in ein beziiglich dem Ein- 
gangssignal (Ug) niederfrequen teres Ausgangssignal 15 
(Um) frequenzumgesetzt wird, dadurch gekennzeich- 
net, daB die Frequenz (f^) des 'Abtastsignals (U^) mil- 
lels eines digitalen Direkt-Synthedsierers (DS) vorge- 
geben wird, welcher durch ein aus dem Eingangssignal 
(Ug) abgeleitetes Taktsignal (Ux) mil einer zur Fre- 20 
quenz (fg) des Eingangssignals (Ug) propordonalen 
Frequenz (fj) getaktel wird. 

2. Verfahren nach Anspruch U dadurch gekennzeich- 
net, dafi der Direkt-Synthetisierer (DS) derart program- 
miert wird, daB er als Frequenzteiler mit nichtganzzah- 25 
ligen Tcilerfaktor wirkt. 

3. Verfahren nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekenn- 
zeichnet, dafi der Direkt-Synthetisierer (DS) ein Oszil- 
latorsignal (Uq) generiert, aus dem ein Impulsformer 
(IF) das Abtastsignal (U^) erzeugt. 30 

4. Verfahren nach einem der vorherigen Ansprtlche, 
dadurch gekennzeichnet, daB es zur Messung von 
hochfrequenten Eingangssignalen (Ug) verwendet 
wird. 
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A procedure for conversion of frequency has been described, 
using which a periodic input signal is converted into an 
output signal of a frequency lower compared to that of the 
input signal. This is done by under -sampling the input signal 
with the help of a sampling signal. The frequency of the 
sampling signal is specified by means of a digital direct 
synthesiser, which is adjusted to a frequency that is 
proportional to that of the input signal, the time signal 
being derived from the input signal. /l^ 

Description 

The invention concerns a procedure stated in the title of the 
first claim of the patent. Such a procedure has been described 
on pages 55 - 57 in the literature titled "Measuring 
techniques" authored by Stadler and Hartmannsgruber and 
published by Senn, Tettnang in 1985. 

In this procedure, a rapidly increasing saw tooth voltage 
having the same frequency as that of the input signal is 
compared with a slowly increasing saw toothed voltage. The 
result of the comparison produces a sampling signal. Each time 
the rapidly increasing saw tooth voltage attains a value equal 
to that of the slowly increasing saw toothed voltage, this 
saiT^ling signal shows a narrow sampling impulse. The input 

'Numbers in the margin indicate pagination in the foreign 
text . 
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signal is scanned with the help of this sampling signal. Here 
it is a case of under -sampling the signal because the 
frequency of the sampling signal is less than twice that of 
the input signal. 

The major disadvantage of such a procedure is felt when there 
is a kickback in the progressing saw toothed voltage. Based on 
this kickback in the voltage, the output signal produced by 
the sampling is put together by several lines of curves in a 
row. However, two neighboring curves are displaced opposite to 
each other, that is the output signal indicates a shift in the 
phase at the terminal points of the adjacent curves, such that 
it corresponds to an input signal showing waves with longer 
time intervals. 

As has been mentioned in the title of the first claim of the 
patent, the invention aims at determining the procedure of 
producing an output signal without showing any shifts in 
phase , 

According to the description of the invention, the problem is 
solved by the characteristic features of the first claim of 
the patent. The sub claims may result in further designs and 
developments. The invention is based on the understanding that 
sampling signal can be produced consistently and without any 
time lag by means of a digital direct - synthesiser. The 
synthesiser is clocked in pulses by the timing signal that is 
derived from the input signal, the frequency of the sampling 
signal being proportional to that of the input signal. The 
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frequency of the sampling signal is specified by the digital 
direct - synthesiser and is at the same time, dependent on the 
frequency of the sampling signal because it is the sampling 
signal that clocks the direct - synthesiser in pulses. 
The direct - synthesiser is programmed in such a manner that 
it operates as a frequency divider with a non- integer division 
factor. As a result, the frequency of the timing signal is 
higher than that of the sampling signal and neither is it the 
harmonic frequency of the sampling signal. 
In a more popular design of the procedure, the direct - 
synthesiser first generates an oscillator signal from which 
the sampling signal is produced by the pulse wave former. 
The procedure described in the invention has several 
advantages, which may be summarized as under: 

- It is used particularly for measuring high frequency 
input signals accurately since a suitably programmed 
direct - synthesiser enables adjustment of the frequency 
of- the output signal to a value that lies in the 
permissible range of measurement for the measuring device 
used. Measurement of the input signal is then reduced to 
measurement of the output signal. 

- It is also used for the spectroscopic analysis of the 
input signal because the output signal does not show any 
jumps in the phase caused because of the sampling. As a 
result, the frequency spectrum of the output signal 
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corresponds to the frequency spectrum of the input 
signal. 

- It is particularly suitable for measurement of the input 
signals disturbed by frequency modulation or by phase 
jitters, because in case of frequency modulated input 
signals, the interval of the output signal may vary 
depending on the direct - synthesiser operating as a 
frequency divider. This variation in the interval may be 
such that the values of the input signal sampled in the 
case of frequency - modulated input signals and those 
sampled in the case of unmodulated that is undisturbed 
input signals may be the same. 

With reference to the figure, the following is a detailed 
description of the invention. The figure serves as an example 
of the design of the circuit. 

According to the figure, the input signal Ue is supplied to the 
input E of a power divider LT and to the sample-holder AH via 
the power divider LT. The input signal Ue is also supplied to 
the time extraction unit TA. The time extraction unit TA 
produces the timing signal Ut from the input signal Ue by 
amplification and pulse shaping. The timing signal Ut is fed to 
the time input TE of the digital direct - synthesiser DS and 
is the default time base of the digital direct - synthesiser 
DS. In case the frequency Ie of the input signal Ue exceeds the 
maximum permissible clock frequency of the digital direct - 
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synthesiser DS, the frequency fe of the input signal Ue can be 
divided in the time extraction unit TA by an integral factor 
Ni . The digital direct - synthesiser DS produces the oscillator 
signal Uo from the timing signal Ut- The frequency fo of this 
oscillator signal Uo is lower than the frequency fx of the 
timing signal Uj. The progression of graph of the oscillator 
signal Uo is specified by a range of data elements, which are 
read out from the memory by the digital direct - synthesiser 
DS and / or calculated according to a specific algorithm. The 
data elements are generated in succession as per the time 
interval specified by the frequency fj of the timing signal Ut 
and these elements represent the value of the oscillator 
signal Uo shown at the time the data element is generated- An 
transition of the series of data elements from analog to 
digital and if necessary, followed by a smoothing of the 
signals generated by the transition from analog to digital 
gives the desired progression of graph of the oscillator 
signal Uo. The digital direct - synthesiser DS operates as a 
frequency divider with a non- integer division factor of the 
frequency fx of the timing signal Ux to the frequency fo of the 
oscillator signal Uo. The oscillator signal Uo is fed to the 
pulse wave former IF, which then produces a sampling signal Ua 
having the same frequency as the oscillator signal Uo. As a 
result, the ratio of the frequency fA of the sampling signal Ua 
to the frequency fs of the input signal Ue is a non-integral 
factor greater than 1. The sampling signal Ua shows a large 



number of sampling pulses with widths that are clearly 
smaller, that is to say. practically ten times smaller than 
the interval of the input signal Ue. Every sampling pulse is 
separated from the neighboring sampling pulses by a time 
interval of f*'' of the sampling signal U*. The input signal Ue 
is sampled in the sample - holder AH, which is driven by the 
sampling signal Ua intermittently at times specified by the 
sampling pulses of the sampling signal Ua. The sample-holder AH 
then gives the resulting output signal Um. The frequency/3 
of the output signal fH is lower than the frequency fe of the 
input signal Ue and the progression of the wave in terms of 
time, corresponds to the input signal Ue showing waves with 
longer time intervals. Hence, the input signal Ue can be 
measured by measuring the output signal Um with the help of the 
sample -holder AH and the other downstream equipment. In 
addition, a low pass filter TP for smoothing the output signal 
Um may be connected between the sanrple - holder AH and the 
measuring devices. 

Patent Claims 

1. The procedure for conversion of frequency in which a 
periodic input signal (Ub) is converted into an output 
signal (U„) of a frequency lower than that of the input 
signal (Ug) by under- sampling the input signal (Ue) with 
the help of a sampling signal (u*) is characterized by the 
fact that frequency fj of the santpling signal Ua is 



specified by the digital direct - synthesiser DS, which 
is clocked in pulses by the timing signal (Urlthat is 
derived from the input signal (Ue) , the frequency of the 
timing signal (fx) being proportional to the frequency 
(fc) of the input signal (Ue) - 

2. Procedure described in claim 1 is characterized by the 
fact that the direct synthesiser (DS) is programmed in 
such a manner that it operates as a frequency divider 
with a non-integer division factor. 

3. The procedure as per claims 1 or 2 is characterized by 
the fact that the direct synthesiser (DS) generates an 
oscillator signal (Uo) from which the sampling signal (U*) 
is produced by the pulse wave former (IF). 

4. The procedure as per one of the claims above, is 
characterized by the fact that the procedure described 
can be used for measurement of high frequency input 
signals (Ue) . 



There is one page of figures for this text 
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